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Beadas: 2016. november 22. 14 6ra (gyakorlaton)

1. Igaz-e, hogy az y”+1'+6y = cost egyenletnek egyetlen olyan megoldéasa van, amelyre

—1 < y(t) <1 teljesiil minden ¢ € R esetén?

2. Keressiik meg az alabbi rendszerek egyensiilyi helyzeteit! Rajzoljuk a nullklindkat
(azokat a gorbéket, ahol 2’ = 0, 3/ = 0)! Ezek alapjan rajzoljuk a fazisképet! Milyen
tipusiak az egyensilyi helyzetek (stabil, instabil, fokusz, centrum, stb.)?
(1)
¥=x-3y, ¢y =x—-3y—6
(2)

P=10—2>—y? oy =3x—y

3. Tegyiik fel, hogy egy gép vibracioja jol modellezhets egy harmonikus oszcillatorral
(my"” + ky = 0) gy, hogy nincs surlodas, de nem ismerjiik az m tomeget és a k rugoal-
land6t. Ha kiilonb6z6 w allandok esetén a coswt kiilsG eré hatéasara megfigyelhetjiik a

vibréaciot, akkor mit mondhatunk a tomegrél és a rugoallandorol?



