Nemlinearis rendszerek vizsgalata

1. Hatérozzuk meg az egyensilyi helyzeteket és azok stabilitasat az alabbi rendszerek esetén.
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2.* Keressiik meg az alabbi rendszer nemnegativ egyensilyi helyzetit és mutassuk meg, hogy
ezek instabilak, ha a > 0, 5 >0ésv> 4§ > 0:
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Megoldasok:
2. (a) f(z,y) = 1,52 — a* —xy, g (z,y) = y/3 +xy,
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0) f(z,y) = 2y*, g(z,y) = 274,
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(0,0) instabil, (1,1) instabil, (1, —1) instabil.
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3. f(z,y) = axy®, g(z,y) = V545, egyensilyi helyzetek: (0,0) és (’y -0, oz_%> = ('y -0, (é) ﬁ);

Jacobi matrix:
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det (J) =0, Tr(J) =3 >1= Tr(J) > 1+det(J) = (0,0) instabil;
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det (J) =1+ 2022 > 1 = instabil.



